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ST 01 ROBOTY POMIAROWE |
PRACE GEODEZYJNE

WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (SST)

Specyfikacja Techniczna ST-01 — Roboty Pomiarowe i Prace Geodezyjne odnosi sie do
wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych specyfikacji wykonania i odbioru robot.

ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robét przedstawionego ponize;.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy kanalizacji sanitarnej oraz potozenia obiektéw.

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

W zakresie rob6t pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza;:

a. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow gtownych osi
trasy punktow wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

zastabilizowanie punkéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

© 200

OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami

Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.
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Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami zawartymi w ST-00 ,Wymagania og6lne”

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”

MATERIALY

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano
w ST-00 ,Wymagania ogélne”

RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia gtéwnych punktow trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robo6t ziemnych w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednice od 0,15+0,20 m i diugosci od 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe o Srednicy
5 mm i dtugosci od 0,04+0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnej trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:

a. teodolity lub tachimetry,
b. niwelatory, dalmierze, tyczki,
c. taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowacé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

TRANSPORT
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OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT

OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK
(od I =VII).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca ma przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
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pomocniczych potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy kanalizacji w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t
zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych istniejacych budowlach wzdtuz trasy kanalizacji.
W przypadku braku takich punktéw repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie, w sposéb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresli¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w gtéwnych punktach i w punkach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej trasy w stosunku do dokumentacji projektowe;j
nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokfadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w
niniejszej SST. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca
robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi umieszczonych poza granica robét.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (od 1+VIl) zgodnie z wymaganiami.
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ODBIOR ROBOT

OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér robo6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikébw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedktada Inspektorowi Nadzoru.

PRZEPISY ZWIAZANE

1.Instrukcja techniczna 0-1.

2.Instrukcja techniczna 0-3.

3.Instrukcja techniczna G-1.

4.Instrukcja techniczna G-2.

5.Instrukcja techniczna Kg.

6. Instrukcja techniczna G-4.

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych.

Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.

Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

8.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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